 program cononov;

uses crt;

const

gamma=9000;

label 1,2;

var H1,DDL,AL,Qlda,Qgor,Qvert,Q2,A,L,P,dL,D,Q1,sigma,E,alfa:real;

    c:char;

    m:integer;

    m1:string;

 procedure inpzn(var A,L,P,dL,D,Q1,sigma,E,alfa:real);

 begin

        clrscr;

        write('Введите сечение провода А,м2: ');

        readln(A);

        write('Введите расстояние между опорами L,м: ');

        readln(L);

        write('Введите скоростной напор ветра P,Н/м2: ');

        readln(P);

        write('Введите толщину слоя льда dL,м: ');

        readln(dL);

        write('Введите расчётный диаметр провода D,м: ');

        readln(D);

        write('Введите расчётный вес провода Q1,Н: ');

        readln(Q1);

        write('Введите допустимое напряжение sigma,Н/м2: ');

        readln(sigma);

        write('Введите модуль упругости E,Н/м2: ');

        readln(E);

        write('Введите температурный коэффициент alfa: ');

        readln(alfa);

   end;

       procedure ras1       ;

       var J1,K1,M1,B1:real;

       H2:longint;

         S,S1,X,I:real;

const

       T1=-40;

       T2=-5;

       begin

       writeln('Температура первого состояния для 1-го пункта T1=',T1,'при q1=',Q1:9:3);

       writeln('Температура второго состояния для 1-го пункта T2=',T2,'при q2=',Q2:9:3);

       J1:=(E*A*sqr(Q1)*sqr(L))/(24*sqr(H1));

       K1:=E*A*alfa*(T2-T1)-H1;

       M1:=(E*A*sqr(Q2)*sqr(L))/24;

       B1:=J1+K1;

       writeln('H2^3+(',B1:9:3,')*H2^2-',M1:9:3,'=0');

       for H2:=0 to 100000 do

       begin

          I:=H2;

          S:=I*I*I;

          S1:=I*I*B1;

          X:=S+S1-M1;

           if (X>0) then  break;

       end;

       writeln('Для первого пункта H2=',H2);

       end;

  procedure ras2       ;

       var J2,K2,M2,B2,F2,Y:real;

       H2:longint;

         S,S2,X,I,Q12,Q22:real;

const

       T1=-5;

       T2=15;

       begin

       Q12:=Q2;

       Q22:=Q1;

       writeln;

       writeln('------------------------------------------------------------------');

       writeln('Температура первого состояния для 2-го пункта T1=',T1,'при q1=',Q12:9:3);

       writeln('Температура второго состояния для 2-го пункта T2=',T2,'при q2=',Q22:9:3);

       J2:=(E*A*sqr(Q12)*sqr(L))/(24*sqr(H1));

       K2:=E*A*alfa*(T2-T1)-H1;

       M2:=(E*A*sqr(Q22)*sqr(L))/24;

       B2:=J2+K2;

       writeln('H2^3+(',B2:9:3,')*H2^2-',M2:9:3,'=0');

       for H2:=0 to 100000 do

       begin

          I:=H2;

          S:=I*I*I;

          S2:=I*I*B2;

          X:=S+S2-M2;

           if (X>0) then  break;

       end;

       writeln('Для второго пункта H2=',H2);

       F2:=(Q22*sqr(L))/(8*H2);

       Y:=L*(1+(8*sqr(F2)/(3*sqr(L))));

       writeln('для второго случая стрела провисания равна ',F2:9:3,' а длина провода равна ',Y:9:3);

       end;

    procedure ras3       ;

       var J3,K3,M3,B3,Q13,Q23:real;

       H2:longint;

       F3,S,S3,X,I:real;

const

       T1=-5;

       T2=-5;

       begin

       Q13:=Q2;

       Q23:=Qvert;

       writeln;

       writeln('-------------------------------------------------------------------');

       writeln('Температура первого состояния для 3-го пункта T1=',T1,'при q1=',Q13:9:3);

       writeln('Температура второго состояния для 3-го пункта T2=',T2,'при q2=',Q23:9:3);

       J3:=(E*A*sqr(Q13)*sqr(L))/(24*sqr(H1));

       K3:=E*A*alfa*(T2-T1)-H1;

       M3:=(E*A*sqr(Q23)*sqr(L))/24;

       B3:=J3+K3;

       writeln('H2^3+(',B3:9:3,')*H2^2-',M3:9:3,'=0');

       for H2:=0 to 100000 do

       begin

          I:=H2;

          S:=I*I*I;

          S3:=I*I*B3;

          X:=S+S3-M3;

           if (X>0) then  break;

       end;

       writeln('Для третьего пункта H2=',H2);

       F3:=(Qvert*sqr(L))/(8*H2);

       writeln('для третьего случая стрела провисания равна',F3:9:3);

       end;

  procedure ras4       ;

       var J4,K4,M4,B4,Q14,Q24:real;

       H2:longint;

       F4,S,S4,X,I:real;

const

       T1=-5;

       T2=40;

       begin

       Q14:=Q2;

       Q24:=Q1;

       writeln;

       writeln('-------------------------------------------------------------------');

       writeln('Температура первого состояния для 4-го пункта T1=',T1,'при q1=',Q14:9:3);

       writeln('Температура второго состояния для 4-го пункта T2=',T2,'при q2=',Q24:9:3);

       J4:=(E*A*sqr(Q14)*sqr(L))/(24*sqr(H1));

       K4:=E*A*alfa*(T2-T1)-H1;

       M4:=(E*A*sqr(Q24)*sqr(L))/24;

       B4:=J4+K4;

       writeln('H2^3+(',B4:9:3,')*H2^2-',M4:9:3,'=0');

       for H2:=0 to 100000 do

       begin

          I:=H2;

          S:=I*I*I;

          S4:=I*I*B4;

          X:=S+S4-M4;

           if (X>0) then  break;

       end;

       writeln('Для четвёртого пункта H2=',H2);

       F4:=(Q24*sqr(L))/(8*H2);

       writeln('для четвёртого случая стрела провисания равна',F4:9:3);

       end;

   begin

clrscr;

writeln;

writeln;

writeln;

writeln;

writeln;

writeln;

writeln;

writeln('-----------------------Праграмма расчёта гибких нитей--------------------------');

writeln;

writeln('-Разработана Кононовым Александром Александровичем, студентом 5 курса 3 группы-');

writeln;

writeln('                      Для продолжения нажмите любую клавишу');

readkey;

1:  clrscr;

writeln;

writeln;

writeln;

writeln;

writeln;

writeln;

writeln;

writeln;

writeln;

writeln;

writeln('                               1. Выполнить расчёт');

writeln('                               2. Об авторе');

writeln('                               3. Выход');

readln (m);

case m of

 1: begin

 inpzn (A,L,P,dL,D,Q1,sigma,E,alfa);

 writeln('Хотите ввести данные заново ? 1-yes 2-no ');

 c:=readkey;

 case c of

 '1': begin

 goto 1;

      end;

 '2': writeln('Version 0.1')

   end;

            H1:=A*sigma;

            DDL:=D+2*dL;

            AL:=(3.14/4)*(sqr(DDL)-sqr(D));

            Qlda:=gamma*AL;

            Qgor:=P*DDL;

            Qvert:=Q1+Qlda;

            Q2:=sqrt(sqr(Qgor)+sqr(Qvert));

     writeln;

     writeln('Допустимое напряжение H1=',H1:9:3);

     writeln('Диаметр провода с учётом обледенения DDL=',DDL:9:3);

     writeln('Площадь поперечного сечения льда AL=',AL:9:3);

     writeln('Нагрузка от льда на 1 мутр провода Qlda=',Qlda:9:3);

     writeln('Горизонтальная нагрузка от ветра Qgor=',Qgor:9:3);

     writeln('Вертикальная нагрузка Qvert=',Qvert:9:3);

     writeln('Полная нагрузка Q2=',Q2:9:3);

     writeln;

     ras1;

     readln;

     ras2;

     ras3;

     ras4

     end;

2:begin

 clrscr;

 writeln;

 writeln;

 writeln;

 writeln;

 writeln;

 writeln;

 writeln('Программа разработана студентом 5 курса 3 группы ФЭСХ СГАУ');

writeln('                      Кононовым А. А.');

end;

3: exit;

     end;

     writeln;

     writeln('Вернуться в меню? y/n');

     m1:=readkey;

     if m1='y'then goto 1;

 end.

