Разработка прикладной программы.

Разработка алгоритма расчёта

Программа предназначена для определения влияния несимметрии на характеристики асинхронных электродвигателей.

Следовательно для решения этой задачи в программе используется база данных по электродвигателям и выполнятся расчет по следующей методике    [   ]:

Методика

1.Допустимое скольжение: 
[image: image1.wmf]
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2. Соотношение обратной и прямой последовательности при допустимом скольжении:
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3. Допустимые момент и коэффициент загрузки: 



[image: image4.wmf].

2

2

1

2

2

1

s

U

U

s

s

s

М

М

кр

доп

доп

ном

ном

доп

÷

÷

ø

ö

ç

ç

è

æ

+

×

´

=
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4. Потери скольжения:
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5. Сопротивление рабочей цепи прямой последовательности:
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6. Сопротивление рабочей цепи обратной последовательности:



[image: image8.wmf](

)

ï

ï

ï

ï

î

ï

ï

ï

ï

í

ì

=

×

+

×

+

»

=

×

+

+

÷

÷

ø

ö

ç

ç

è

æ

×

+

»

¢

¢

¢

¢

¢

¢

¢

¢

¢

const

r

C

r

C

x

arctg

const

x

C

x

r

C

r

U

I

2

2

2

1

1

2

1

1

22

2

2

1

1

2

2

1

1

2

22

2

j


7. Приведенные токи ротора прямой последовательности:

    Приведенные токи ротора обратной последовательности:

    Полный приведенный ток ротора:
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10. Сопротивления ветви намагничивания прямой и обратной 

      последовательностей:


                                  
[image: image10.wmf],

0

1

1

1

Z

Z

С

+

=


11. Вектора полных фазных напряжений:
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12. Токи холостого хода (для Г- образной схемы замещения):
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13. Определяем электрические потери в обмотках статора при 

      несимметричном питании и номинальном режиме:
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14. Определяем потери в стали:
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